
入賞 シャフト式遠隔操縦水中作業機 

技術開発者 極東建設(株) 末吉 常彦 

 

受賞にあたって 

 私どもは、従来から水中作業機を開発していましたが、それらは水中の重機にダイバーが乗り込み作業
するものでした。ダイバーレスで台船上から遠隔操作で作業できる T-iROBO UWの作業機本体の開発に、
これまでのノウハウが活かされたことは、非常に励みになります。 

受賞後の動き 

機械の小型化、より大深度への対応などを開発の主眼に次なる水中作業機の開発を進めています。 

 


